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Abrege 



The shutter motor (2) is supported on a plate (1) which also has a housing (3) for a barrel 
(4). The barrel is operated manually by a drawstring (6) to give an alternating rotating 
movement which is transmitted to a switch (1 7) through an eccentrically mounted 
connecting rod (16). The switch enables a selection to be made amongst orders for Raise, 
Lower, and Stop . 



DonnSes foumies par la base de test d^esp@cenet - 12 



BEST„AVAILABLEXOaY I 

http://12.espacenet.com/espacenet/viewer?PN=FR28 1 3456«&CY=ch&LG=fr&DB=EPD 29/1 1/04 



@ R^PUBLIQUE FRANQAISE @ N° de publication 



INSTITUT NATIONAL 
DE LA PROPRIETY INDUSTRIELLE 



PARIS 



(a n'utiliser que pour les 
commandes de reproduction) 

d'enregistrement national : 



2 813 456 
00 1 0898 



Int CF : H 02 P 1A)8, H 02 P 3/06, E 06 B 9/68, 9/88 



DEMANDE DE BREVET D'INVENTION 



A1 



(§) Date de ddpot : 24.08.00. 
@) Priority : 


(3) 


Demandeur(s) 

— FR. 


: ZURFLUH FELLER Soci6t6 anonyme 






Inventeur(s) : 


ALLEMAND JEAN MARIE. 


@) Date de mlse k la disposition du public de la 
demande : 01.03.02 Bulletin 02/09. 








LIste des documents cites dans le rapport de 
recherche pr^limlnaire : Se reporter it ia fin du 
present fascicule 








@) References d d'autres documents nationaux 
apparent^s : 


@) 


Tltulalre(s) : 








Mandate! re(s) 


CABINET PLASSERAUD. 



DISPOSITIF DE COMMANDE MANUELLE D'UN MOTEUR ELECTRIQUE POUR VOLET ROULANT. 

_ Disposltif de commande manuelle d'un moteur 6Iectri- 
que de volet roulant, caract6rls6 en ce qu'll comporte une 
platlne (1) support solidaire du moteur 6lectrique (2), cette 
platine (1) 6tant munie d'un premier logement (3) pour une 
couronne formant barillet (4) k mouvement alternatif rotatif 
et ^commande manuelle partlrette (6), ledit barillet (4) coo- 
perant avec un systeme bielle manivelle pour permettre de 
transformer le mouvement de rotation dudit barillet (4) en un 
mouvement de translation d'un interrupteur (17) positionne 
au sein d'un second logement (18) realise dans ladite plati- 
ne (1), ledit interrupteur (17) permettant de selectionner les 
divers ordres de commande au moteur electrique (2), reli^ 
k un tube d*enrouIement dun tablier de volet roulant. 
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Disposit:i£ de cozmnande znaziuelle d'un moteur electrique 

pour volet roulant 

La presente invention est relative a un dispositif 
5 de commande d'un moteur de volet roulant. 

Plus particulierement, 1« invention concerne un 
dispositif de commande manuelle d'un moteur electrique de 
volet roulant charge d' assurer a la fois les ordres de 
commande traditionnelle du moteur, a savoir « mont^e », 
10 « descente <k arret », mais aussi les arrSts automatiques 
en point haut ou bas de sa course. 

Les dispositifs connus de commande de moteur 
electrique de volet roulant utilisent, soit des liaisons 
filaires encastrSes reliant le moteur proprement dit a un 
15 interrupteur positionne dans le mur au voisinage de la bale 
equip6e dudit volet, soit une liaison a distance par ondes 
electromagnet iq[ues (radio, inf rarouge.,.) , dans ce dernier cas 
le moteur est equipe en plus d'une interface adaptee a ce 
type de commande. 
20 Ces deux types de technologie possddent chacune 

leurs propres inconvenient s : 

- la technologie filaire impose lors de 
1' installation du caisson de volet roulant de realiser des 
reservations dans les murs qui peuvent etre Sventuellement 

25 prevues lorsqu' il s'agit d'une installation ou d'une 
habitation neuve mais deviennent dif f icilement realisables 
lorsqu'il s'agit de r^nover ou de rehabiliter une 
installation existante 

- la technologie par t^lecoramande greve 
30 singulierement le cout d' installation du fait de la presence 

de composants supplementaires pour la realisation de 
1' interface moteur /commande electromagnetique - 

La pr#sente invention a notamment pour but de 

pallier ces inconv^nients en proposant un dispositif de 
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commande manuelle d'un moteur electrique pour volet roulant 
qui peut etre intSgr^ sans travaux au sein d'une 
installation neuve ou de rehabilitation. 

A cet effet, selon 1' invention, le dispositif de 
5 commande manuelle d'un moteur electrique de volet roulant se 
caracterise en ce qu'il comporte une platine support 
solidaire du moteur electrique, cette platine etant munie 
d'un premier logement pour une couronne formant barillet a 
mouvement alternatif rotatif et a commande manuelle par 

10 tirette, ledit barillet coopSrant avec un systeme bielle 
manivelle pour permettre de transformer le mouvement de 
rotation dudit barillet en un mouvement de translation d'un 
interrupteur positionn6 au sein d'un second logement realise 
dans ladite platine, ledit interrupteur permettant de 

15 s^lectionner les divers ordres de commande au moteur 
electrique, relie a un tube d'enroulement d'un tablier de 
volet roulant, 

Grace ^ ces dispositions, il est possible de 
commander manuellement en « montee en « descente >, en 

20 <c arret et lors des fins de course, un moteur electrique 
solidaire du tube d'enroulement d'un volet roulant, 
simplement au moyen d'une pluralite d' actions sur une 
tirette ou analogue simplement relive au dispositif de 
commande . 

25 Dans des modes de realisation preferes de 

1' invention, on peut Sventuellement avoir recours en outre S 
I'une et/ou a 1' autre des dispositions suivantes : 

- le barillet eat muni d'au moins une patte flexible 
faisant saillie au niveau de la parol peripherique interne 

30 de la couronne, cette patte coop^rant au niveau d'une roue k 
rochet pouvant tourner a I'interieur de ladite couronne ; 

- 1' interrupteur est formS d'une part, d'un 
coulisseau mobile selon une premidre direction dans le 
second logement, d' autre part d'un piston mobile sur le 
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coulisseau selon une deuxieme direction perpendiculaire k la 
pr6c6dente, ledit piston etant relie d'une part, par 
I'intermediaire d'une bielle S la roue a rochet et d' autre 
part, k un doigt permettant de rSaliser 1 ' alimentation 
5 electrique dudit moteur ; 

- 1' interrupteur ne revient automat iquement en 
position <K arret » , que lors de la presence d'un couple 
antagoniste resultant d'un point haut ou bas de la course 
dudit tablier du volet roulant ou de la presence d'un 

10 obstacle entre ces deux points ; 

- le moteur comporte au moins un plot en saillie 
permettant de translater le coulisseau au sein du second 
logement de la platine selon la premiSre direction et de 
debrayer le piston du doigt, afin de couper 1 ' alimentation 

15 electrique dudit moteur ; 

- le plot est positionne en fagade dudit moteur ; 

- le plot est positionne sur la paroi peripherique 
externa dudit moteur et est muni d'un couteau cooperant par 
des surfaces au niveau d'un taquet, lequel taquet etant 

2 0 maintenu en position dans un troisieme logement realise dans 
ladite platine k I'aide d'au moins un organe #lastique ; 

- les zones de cooperation entre le taquet et le 
couteau comportent des parois inclinees ; 

- les parois inclinees sont de degre d' incidence 
2 5 diffSrente en fonction du sens de rotation dudit moteur ; 

- la tirette comporte un dispositif de security 
permettant de limiter les efforts de traction exerces sur le 
barillet . 

D'autres caracteristiques et avantages de 
30 1* invention apparaitront au cours de la description suivante 
d'une de ses formes de realisation, donnee a titre d'exemple 
non limitatif , en regard des dessins joints. 
Sur les dessins : 

- la figure 1 est une vue en perspective et en 
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eclate des divers composants du dispositif de commande 
manuelle d'un moteur electrique de volet roulant ; 

- la figure la est une vue en perspective et en 
detail du dispositif d'accrochage prevu sur la tirette ; 

- la figure 2 est une vue en perspective du 
dispositif de commande manuelle dans une configuration dans 
le sens de la montee du tablier du volet roulant ; 

- la figure 3 est une vue en elevation laterale du 
dispositif de commande dans une configuration arrSt du 
tablier du volet roulant ; 

- la figure 4 est une vue en Elevation latSrale du 
dispositif de commande dans une configuration descente du 
tablier du volet roulant ; 

- la figure 5 est une vue en elevation laterale du 
dispositif de commande dans une configuration tablier en 
butee haute ; 

- la figure 6 est un schema bloc de principe 
illustrant les diverses phases de mouvement. 

Sur les diff^rentes figures, les memes references 
d^signent des elements identiques ou similaires. 

On a represents par le repere 1 sur la figure 1 une 
platine. Cette platine 1 est rendue solidaire par des 
techniques classiques (emboitage par exeraple) de 1' extremity 
d'un moteur electrique 2, qui permet d'entrainer en 
rotation, aussi bien dans le sens de la montee que de la 
descente, le tablier d'un volet roulant, cooperant au niveau 
d'un tube d' enroulement , solidaire du rotor du moteur 
Electrique 2 . 

Cette platine 1 est munie d'un premier logement 3 
destine a recevoir et guider en rotation un barillet 4, 
sensiblement cylindrique et 6vide en son centre. 

Ce barillet 4 comport e sur sa paroi peripherique 
exteme une saignSe 5 dans laquelle vient cooperer une 
tirette 6, cette tirette cheminant d'une part, au travers 
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d'un orifice 7 pratique dans la platine 1, et d' autre part 
au niveau d'un passe caisson 8 prfivu dans I'une des parois 
figurant le caisson 9 du volet roulant, afin de rendre 
accessible la tirette 6 d'un utilisateur. 

Le barillet 4 est egalement pourvu sur sa paroi 
peripherique externa d'une butee 10 pour un organe elastique 
11 du type ressort a spirale, ce dernier cooperant au niveau 
de son autre extremity libre au sein d'un orifice 12 
pratique dans le premier logement 3 de la platine 1. 

Get organe Elastique 11 permet d' assurer le retour 
dans a sa position initiale du barillet 4 a la suite d'une 
traction de 1' utilisateur sur la tirette 6, qui a provoquS 
une rotation de M de tour environ du barillet 4, 

L' association de la tirette 6 et de 1' organe 
elastique 11 permet d' imprimer au barillet 4 un mouvement 
altematif de rotation au sein du premier logement 3. 

Par ailleurs, le barillet 4 est muni au niveau de sa 
paroi peripherique interne d'au moins une patte flexible 13, 
I'extremite libre de cette patte flexible etant orientee de 
maniere a provoquer 1 ' entrainement d'\ine roue k rochet 14, 
montee coaxiale au sein du barillet 4. 

Cette roue a rochet 14 dispose sur sa surface 
peripherique externe d'une plurality de zones crantees 15 
delimitant entre elles, soit des zones d' entrainement dans 
un sens de rotation du barillet 4, soit des zones 
d'6chappement dans 1' autre sens de rotation du barillet 4. 

Le barillet 4 est relie par 1 ' intermediaire d'une 
bielle 16 a un dispositif d' interrupt eur 17 positionne au 
sein d'un second logement 18 pratique dans la platine 1. 

Le dispositif d' interrupt eur 17 comporte un equipage 
forme d'un coulisseau 19, d'un piston 20, et d'un doigt 21. 

Le second logement 18 6tant globalement de section 
droite rectangulaire, il dispose de surfaces latSrales 22 
permettant d' assurer le guidage, selon une premiere 
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direction sensiblement perpendiculaire a la paroi de fond 23 
du second logement 18, du coulisseau 19. 

Le coulisseau 19 est pourvu par ailleurs d'au moins 
une surface de guidage 24, orientee sensiblement selon une 
deuxieme direction perpendiculaire a la precedente et grace 
a laquelle le piston 20 peut coulisser selon cette deuxieme 
direction en raison de surfaces de guidages compl^mentaires 
25. 

Le piston 20 coopere au niveau de I'extremite libre 
de la bielle 16 de maniere a rSaliser avec le barillet 4, un 
systeme bielle manivelle afin de transformer le mouvement 
rotatif du barillet 4 en un mouvement de translation du 
piston 20 et done de 1' ensemble de 1 ' interrupteur 17. 

Le piston 20 est relig au doigt 21 grace a une 
rainure 26 ou analogue dans laquelle un ergot 2 7 faisant 
saillie perpendiculairement au doigt 21 vient se glisser- 

La translation alternative du piston 20 se rSpercute 
sur le doigt 21, lequel doigt 21 comporte une pluralite de 
contacts electriques permettant de realiser des connexions 
electriques sur le moteur electrique solidaire d'un tube 
d'enroulement de tablier de volet roulant, ces connexions 
entrainant en fonction de la position du doigt 21, une 
montee du tablier du volet roulet, une descente de ce meme 
tablier, son arret soit dans une position intermSdiaire 
entre une position complStement descendue ou completement 
remont^e du tablier, soit dans une position extreme 
consecutive & un fin de course haut ou bas du tablier. 

Un organe elastique 33 positionn4 dans le second 
logement 18 entre le coulisseau 19 et la paroi de fond 23 
dudit logement 18 plaque en permanence les contacts 
electriques du doigt sur ceux du moteur electrique. 

On peut remarquer sur la figure 1, que le moteur 
electrique 2 est pourvu egalement d'une plurality de plots 
28, 29 faisant saillie soit en fagade sur le moteur, soit en 
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surface peripherique externe. Ces plots 28, 29 dont le role 
sera explicite plus loin dans la description participent a 
la mise en arrSt du moteur. 

Sur la figure la, on a represente un detail de 
5 conception de la tirette 6. Celle-ci comporte un dispositif 
de securite 30 permettant de limiter les efforts de traction 
exerces sur le barillet. Celui-ci est forme de deux parties 
en anneaux imbriquees sur I'une dans 1' autre, L'un des 
anneaixx possede une ouverture 31 qui peut s'ouvrir en cas de 

10 presence d'une force d'intensite trop importante sur la 
tirette 6 I'anneau k ouverture se d^solidarise alors de la 
partie de la tirette reliee au barillet 4, enpSchant toute 
destruction du dispositif de commande. On peut aussi grSce S. 
ce dispositif de s6curit6 adapter facilement la longueur de 

15 la tirette 6. 

Les figures 2, 3, 4 illustrent les diverses 
positions que peuvent prendre les coraposants formant le 
dispositif de commande represente en figure 1. 

Ainsi, la figure 2 illustre la position du 

2 0 dispositif de commande en position « montee » du tablier du 
volet roulant. L' interrupt eur est manipulS par le piston 
avec un mouvement alternatif de bas en haut et de haut en 
bas (sur la figure 2, le piston est en haut), en passant 
success ivement les positions « arret » (figure 3), 

25 « mont§e » (figure 2), « arrSt « descente » (figure 4), 
arret, montee etc. Ce cycle de f onctionnement est illustre 
en figure 6 . 

A chaque action de 1 ' utilisateur sur la tirette 6, 
le barillet 4 fait avancer d'un quart de tour la roue k 
30 rochet 14 qui provoque par le systeme bielle manivelle une 
translation vers le haut ou translation vers le bas du 
coulisseau 19 et done du doigt 21, 

La figure 3 represente I'etat arrSt du moteur. Le 
doigt 21 est dans une position centrale et dans un etat 
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stable. Des organes elastiques 32 places de chaque c6te de 
1' ergot 27 sont au repos dans cette seule position de 
fonctionnement- Pour les autrea positions <c montee » ou 
«: descente y>, I'un des organes Elastiques 3 2 demeure 
5 sollicite, 1' autre est relache . 

A la disparition de la sollicitation sur la tirette 
6, I'organe elastique 11 ramene dans sa position initiale le 
barillet 4, les zones crantees 15 de la roue a rochet 14 
s'echappent, le doigt 21 demeure dans sa position et ne 

10 reviendra a sa position <k arrSt » qu'aprea un nombre fini de 
sollicitation exercee sur la tirette 6 par 1 ' utilisateur 
(cf. figure 6). II ne reviendra automat iquement en position 
« arret » qu'en cas de presence d'\m couple antagoniste, 
I'un des organes 32 sollicitfis ramenant alors le doigt 21 

15 dans sa position stable. 

La position « arret » qui est illustree en figure 3 
est une position « arret » voulue par 1 ' utilisateur 
correspondant en fait a une position intermediaire du 
tablier entre une position completement descendue ou 

20 completement remontSe de ce dernier - 

La figure 4 represente la position du piston 20 et 
du doigt 21 dans une position « descente » du tablier. 

Bien entendu, la position de 1 ' interrupteur 17 
permettant la realisation de la « montee » ou de la 

25 <c descente » du tablier est purement convent ionne lie et 
depend en fait des connexions 61ectriques qui sont realisees 
entre les plots portes par le doigt 21 et ceux positionnes 
sur le moteur electrique. Les f onctionnements illustres en 
figures 2 et 4 pourraient etre inverses sans sortir du cadre 

3 0 de 1' invention. 

En figure 5, on a represente la position des divers 
616ments formant le dispositif de commande du moteur 
electrique, dans une position « arrSt », consecutive a la 
presence d'un fin de course haut ou d'un fin de course bas. 
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ou encore d'un blocage intempestif du tablier dans le sens 
de la « montee » ou de la « descents » . 

On remarque que le moteur 2 comport e au mo ins un 
plot 28, 29 en saillie permettant de translater le 
coulisseau 19 au sein du second logement 18 de la platine 1 
selon la premiere direction et de debrayer le piston 20 de 
I'ergot 27 du doigt 21, afin de couper 1 ' alimentation 
electrique dudit moteur, par retour en position <!c arret » 

dudit doigt 21. 

En effet lorsque le tablier du volet roulant arrive 
en haut ou en bas, ou rencontre un obstacle entre ces deux 
positions, le tablier transmet une force en reaction sur le 
tube d'enroulement qui tend a faire toumer legdrement la 
partie rotor par rapport a la partie stator du moteur. Ce 
couple antagoniste provoque un deplacement angulaire des 
ergots 28 et 29, respectivement positionn^s en facade et en 
p^riph^rie du moteur 2. Les ergots 28 viennent alors en 
contact de parois biseautees 34 realisees sur le piston 2 0 
provoquant son recul selon la premiere direction du fait que 
le coulisseau 19 solidaire du piston 20 est monte coulissant 
dans le second logement 18 selon cette direction. 

L' ergot 27 s'echappe alors de la rainure 26 rSaliaSe 
sur le piston 20, et le doigt 21 peut revenir en position 
stable grSce aux organes elastiques 32. 

Une traction suivante sur la tirette 6 rearme le 
systeme doigt 21/piston 20 de 1 ' interrupteur 17. 

Comme represents en figure 6, il est n^cessaire 
d'effectuer une action sur la tirette 6 pour provoquer un 
mouvement de « montee » ou de « descente » sur le moteur. 

L' ergot peripherique 2 9 est muni d'un couteau 35 
cooperant au niveau d'un taquet 36, lequel taquet 36 6tant 
maintenu en position, a I'aide d'au moins un organe 
elastique 40, dans un troisieme logement 37 realist dans 
ladite platine 1. 
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Par ailleurs, les zones de cooperation 38 entre le 
taquet 36 et le couteau 35 comport ent des parois inclinees 
39, dont le degre d' incidence est different en fonction du 
sens de rotation dudit moteur. 
5 On peut ainsi, grace a ces parois inclinees 39 

diff^rencier le seuil de declenchement entre les points 
d'arr^t haut ou has, sachant qu'il n'y a pratiquement pas 
d' effort necessaire lors de la descente du tablier. Le 
taquet 3 6 autorise une rotation du moteur que pour une 

10 certaine valeur du couple antagoniste. Du fait des degres 
d' incidence different entre les parois inclinees 35, on 
pourra par simple retournement du taquet 36 determiner le 
sens de la « montee » ou de la <k descente » quel que soit le 
montage a droite ou a gauche du moteur electrique sur le 

15 tube d' enroulement dans le caisson de volet roulant. 

L' invention telle que dScrite ci-dessus offre de 
multiples avantages : 

- elle permet la commande d'un moteur electrique de 
treuil de volet roulant sans avoir k proceder S des travaux 

20 d' integration des liaisons Slectriques ; 

- elle est une alternative economique intSressante 
aux commandes par liaisons par onde electromagnStique ; 

- elle peut Stre installee indif f Sreminent sur I'une 
ou 1' autre des extremit^s du tube d' enroulement . 
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REVENDXCATIONS 

1. Dispositif de commande manuelle d'un moteur 
glectrique de volet roulant, caractSrise en ce qu'il 
comporte une platine (1) support solidaire du moteur 
electrique (2), cette platine (1) 6tant munie d'un premier 
logement (3) pour une couronne formant barillet (4) ^ 
mouvement alternatif rotatif et a commande manuelle par 
tirette (6) , ledit barillet (4) cooperant avec un aystSme 
bielle manivelle pour permettre de transformer le mouvement 
de rotation dudit barillet (4) en un mouvement de 
translation d'un interrupteur (17) positionn^ au sein d'un 
second logement (18) realise dans ladite platine (1), ledit 
interrupteur (17) permettant de sSlectionner les divers 
ordres de commande au moteur Electrique (2), relie a un tube 
d'enroulement d'un tablier de volet roulant . 

2. Dispositif selon la revendication 1, dans lequel 
le barillet (4) est muni d'au moins une patte flexible (13) 
faisant sail lie au niveau de la paroi peripherique interne 
de la couronne, cette patte (13) cooperant au niveau d'vme 
roue a rochet (14) pouvant tourner h I'intSrieur de ladite 
couronne - 

3. Dispositif selon I'une des revendications 1 ou 2, 
dans lequel 1 ' interrupteur (17) est formS d'une part, d'un 
coulisseau (19) mobile selon une premiere direction dans le 
second logement (18), d'autre part d'un piston (20) mobile 
sur le coulisseau (19) selon une deuxieme direction 
perpendiculaire a la precedente, ledit piston (2 0) etant 
reli6 d'une part, par 1 ' interm^diaire d'une bielle (16) a la 
roue a rochet (14) et d'autre part, h un doigt (21) 
permettant de realiser 1 ' alimentation electrique dudit 
moteur (2) . 

4. Dispositif selon I'une quelconque des 
revendications 1 a 3, dans lequel 1' interrupteur (17) ne 
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revient automatiquetnent en position « arret » que lors de la 
presence d'un couple antagoniste resultant d'un point haut 
ou bas de la course dudit tablier du volet roulant ou de la 
presence d'un obstacle entre ces deux points apres 
disparition de la sollicitation sur la tirette (6) . 

5. Dispositif selon I'une quelconque des 
revendi cat ions 1^4, dans lequel le moteur (2) comporte au 
moins un plot (28, 29) en saillie permettant de translater 
le coulisseau (19) au sein du second logement (18) de la 
platine (1) selon la premiere direction et de debrayer le 
piston (20) du doigt (21), afin de couper 1 ' alimentation 
elect rique dudit moteur (2) . 

6. Dispositif selon la revendication 5, dans lequel 
le plot (28) est posit ionn6 en fagade dudit moteur (2) . 

7. Dispositif selon la revendication 5, dans lequel 
le plot (29) est posit ionne sur la paroi peripherique 
externe dudit moteur (2) et est muni d'un couteau (35) 
coop6rant par des surfaces (39), au niveau d'un taquet (36), 
lequel taquet (36) etant maintenu en position dans un 
troisieme logement (37) realist dans ladite platine (1) a 
I'aide d' au moins un organe Slastique (40). 

8. Dispositif selon la revendication 7, dans lequel 
les surfaces (39) de cooperation entre le taquet (36) et le 
couteau (35) comport ent des parois inclinees. 

9. Dispositif selon la revendication 8, dans lequel 
les parois inclin^es sont de degre d' incidence differente en 
fonction du sens de rotation dudit moteur (2) • 

10. Dispositif selon I'une quelconque des 
revendications 1 a 9, dans lequel la tirette (6) comporte un 
dispositif de securite (30) permettant de limiter les 
efforts de traction exerces sur le barillet (4) . 
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